
 

Syllabus -  Robotics with Arduino Programming Course 
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Chapter1 - Introduction of Robot Technology (ර ොර ෝ තොක්ෂණය හඳුන්වො දීම) 

 What is a Robot? ර ොර ෝවක් යනු කුමක්ද? 

 What are the benefits of having robots? ර ොර ෝවරුන් සිටීරේ වොසි රමොනවොද? 

 The main purpose of robots ර ොර ෝවරුන් රයොදො ගැනීරේ ප්රධාොන අ මුණු 

 Robot used by industry ර ොර ෝවරු රයොදො ගනු ල න කර්මොන්ත 

 Three Laws of Robotics ර ොර ෝ යන්ර භොවිතරේ දී රයොදො ගනු ල න නීති මොලව 

 Types of Robots ර ොර ෝවරු වර්ග 

Chapter2 - The Evolution of Robots (ර ොර ෝ තොක්ෂණරේ ආ ේභය සහ එහි ඉතිහොසය) 

 

Day2-   

Chapter3 - Basic Electronic is from the Beginning (මූලික ඉරලක්රරොනික ක රකෝසහ හඳුනො ගැනීම) 

 About waves 

 Basic parts of an electronic device ඉරලක්රරොනික ක උපොාංගයක සතු මූලික රකෝසහ  

 Electricity & Electric Current විදුලිය සහ විදුලි ධාො ොව 

 How is current measured? ධාො ොව මනික නු ල න්රන් රකරසහද? 

 Types of current  

 The Power ජවය 

 Electronic circuit ඉරලක්රරොනික ක පපථප   

 Parallel & series circuits සමොන්ත ගත හො රරහණිගතගත පපථප  

 Resistor ප්රතිර ෝධාක 

 Types of Resistor ප්රතිර ෝධාක වර්ග ිරීම 

 Different types of Resistors විවිධා වර්ගරේ ප්රතිර ෝධාක 

 Ohm's Law ඹ්මේසහ රේ නික යමය 

 Serial and Parallel Resistors රරහණිගතගත සහ සමොන්ත  ගත ප්රතිර ෝධාක 

 Color code of the linear resistor රර්ඛීය වර්ගරේ ප්රතිර ෝධා හඳුනො ගැනීම 
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Chapter 4, 5 - Basic Electronic is from the Beginning (මූලික ඉරලක්රරොනික ක රකෝසහ හඳුනො ගැනීම) 

 Capacitors ධාොපථරක 

 Types of Capacitors ධාොපථරක වර්ගChecking a Capacitor using Multimeter ධාොපථරකයක් පීක්ෂො ිරීම  
 Capacitor connections (Serial and Parallel) රරහණිගතගත සහ සමොන්ත  ගත ධාොපථරක සේ න්ධා ිරීේ  

 Diode ඩරයෝඩ 

 LED (Light Emitting Diode) 

 Difference between Active and Passive Components ක්රියොකොී සහ උදොන න සාං  ක අත  රවනස 

 Transistor රොන්සිසහ් ය 

 Types of Transistors රොන්සිසහ්  වර්ග 

 How NPN transistors work NPN රොන්සිසහ්  ක්රියො ක න ආකො ය 

 How PNP transistors work PNP රොන්සිසහ්  ක්රියො ක න අරරු, 



 

 Transistor Biasing රොන්සිසහ්  නැරුරුව 

 Inductors රේ කය  

 Inductor color code රේ කයක ප ව වල වර්ණ  

 Inductors vs Capacitors රේ කයක සහ ධාොපථරක 

 Oscillator ඔසිරේ් ය/ රදෝලකය 

 The Integrated Circuit (සාංවෘත පපථප ) 
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Chapter 6 - Basic Electronic Components Test මූලික ඉරලක්රරොනික ක සාං  ක පීක්ෂොව 

 Troubleshooting රදෝෂ නික  ොක ණය  

 පපථප  සාංරක්ත හඳුනො ගැනීම Circuit (CKT) Symbol 

 How to Check Basic Electronic Components මූලික ඉරලක්රරොනික ක සාං  ක පීක්ෂොව 

 How to check the value of a resistor? ප්රතිර ෝධායක අගය ිරපථක්සුමේ ක න්රන් රකරසහ ද? 

 How to check the diodes?- ඩරයෝඩ පීක්ෂොව 

 How to check the LED? LED ඩරයෝඩ පීක්ෂොව 

 How to check the Fuse? ෆිරස පීක්ෂොව 

 How to check the Capacitor? ධාොපථරකයක් පීක්ෂො ිරීම 

 How to check the Transistors? රොන්සිසහ්ර් පීක්ෂො ක න අරරු 

 Other Electronic Components - රවනත් ඉරලක්රරොනික ක උපොාංග 

 Breadboard and Jumper Wires 

 How to use Soldering Iron - පෑසහසුමේ උපක ණය භොවිතය 

 Desoldering පෑසහසුමේ ගැලවීම 

 Resistor Calculator ප්රතිර ෝධාක කැේිරරරේ් ය 

 Electrodoc Mobile App ජාංගම දු ක න රයදුේ  

 Circuits in Tinkercad 
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Chapter 7 - Study of Robotic Components and Motion (ර ොර ෝ රකෝසහ සහ එහි  ලනය) 

 Movement of robots ර ොර ෝවරුන්රේ  ලනය  

 Wheels for Robots ර ෝද සහිත ර ොර ෝවරු 

 Robot Locomotion - ර ොර ෝ යන්රක්  ලනය ිරීම 
 

Chapter 8 – Identify Parts of Robots ර ොර ෝ යන්රයක විවිධා රකෝසහ හඳුනො ගැනීම 

 Types of Drive Systems  ධාොවක පද්ධාති වර්ග 

 Basic parts of the Robot ර ොර ෝරේ මූලික රකෝසහ 

 Electric actuators විදුලි  ලන උපොාංගය 

 Servo Motors 

 Stepper Motors 

 BLDC Motors (Brushless Motors) 

 Power Supply and Robot Power Sources  
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Chapter 8 – Identify Parts of Robots ර ොර ෝ යන්රයක විවිධා රකෝසහ හඳුනො ගැනීම 

 Stepper Motors 

 BLDC Motors (Brushless Motors) 

 Power Supply and Robot Power Sources  



 
 

Chapter 9 - Identify Robotic Sensors ර ොර ෝ සාංරේදක ක්රියො ක න අරරු හඳුනො ගැනීම 

 What is a sensor? iසාංරේදකයක් යනු කුමක්ද? 

 Types of Robot Sensors and their Function ර ොර ෝ සාංරේදක වර්ග සහ ඒවොරේ ක්රියොකොීත්වය 

 Industrial Robot parts and Robotic sensors market කොර්ික ර ොර ෝ රකෝසහ සහ ර ොර ෝ සාංරේදක 
රවළඳරපොළ 
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Chapter 10 - Microcontrollers for robots ර ොර ෝවරු නික ර්මොණය් ගනු ල න මයිරරොරකොන්රරොල ය  

 Inside the Microcontroller ක්ුද්ර පොලකරේ අභයන්ත ය  

 Basic components of Microcontroller ක්ුද්ර පොලකරේ මූලික රකෝසහ 

 Learn Arduino ආර්ුයිරනෝ  අධායනය 

 Arduino Uno Internal parts and its functionality අභයන්ත ය සහ එහි ක්රියොකොීත්වය 
 

Chapter 11 – Arduino for Robots 

 Microcontroller in the Arduino UNO ආර්ුයිරනෝ යූරනෝ භොවිතය් ගනු ල න ක්ුද්ර පොලකය. 

 Most popular Arduino boards දැන් ජනප්රිය ආර්ුයිරනෝ ර ෝ 
 

Chapter 12 – MigicBit for Robots මැජික්ිට් 

 About the Magicbit 

 What can be made by Macicbit? 

 Arduino Uno vs Magicbit 
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Chapter 13 – How to use Arduino IDE Software 

 How to download the Arduino IDE Software මෘදුකොාංගය download ක  ගන්නො අරරු. 

 Program window containing the Arduino IDE 

 How to install and configure Arduino Uno board with the computer 

 How to install and configure MagicBit board with the computer 

 Activity 1 - blink a LED 

Chapter 14 – Writing the codes රමරේ  ලිවීම 

 Why coding is so important to children රක්තීක ණය දරුවන්් එත ේ වැදගත් වන්රන් ඇයි?  

 What is a Program? රමරේ යක් යනු කුමක් ද? 

 How to write Arduino programs ආර්ියූරනෝ වැඩස්හන් රක්තීක ණය ක න්රන් රකරසහද? 

 What is a Functions? රමොනවද රේ කොර්යයන් ? 
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Chapter 14 – Writing the codes රමරේ  ලිවීම 

 Coding for blink a LED (LED නික වි නික වී දැේවීම සඳහො රක්තනය ිරීම)  

Chapter 15 – What is a Variable and Data Types? වි ලයයක් සහ දත්ත වර්ග යනු කුමක්ද? 

 Magicbit Activity 2: Blink a LED with digital write 

 How to use variable in the Arduino IDE ? ආර්ුයිරනෝ IDE මෘදුකොාංගය වි ලය සම  භොවිතො ක න්රන් රකරසහද? 



 

 How can we change the value of a variable in Arduino?  Arduino වල වි ලයයක අගය රවනසහ ක න්රන් 

රකරසහද?  

 Use of Serial Monitor  

 Data types in Arduino ආර්ුයිරනෝ හි දැිරය හැිර දත්ත වර්ග 

 Pin configuration of the Magicbit board 

 

Day10-   

Chapter 16 – Arduino Data Type ආර්ුයිරනෝ දත්ත වර්ග 

 Data Type (void, Int, Char, Float) 

Chapter 17 – Arduino Programming ආර්ුයිරනෝ රමරේ නය 

 Loops and Conditionals 

 If - conditional statement 

 Comparison Operators 

 if .. else - conditional statement 

 Activity 3 - Reading the State of a Push Button (Turn LED ON and OFF With Button), සහවි යක් සමග වැඩ ිරීම 

Push Button මඟින් LED  ේ යක් on/ off ක මු 

 while - Control Structure 

 for - Control Structure 

 Activity 4 - Serial Communication with Magicbit and PC (pressed button) ර ොත්තම එබීම හ හො අනුරික 

සන්නික රේදනය ක්රියො ක න අරරු 

 Activity 5: Reading an Analog Signal using a potentiometer, රපොර්න් වරයෝමී් යක් භොවිතරයන් ප්රතිසම සාංා ො 

ිරයවීම 
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Chapter 18 – Display text, logos and images on OLED screen  

 Basic principle of the OLED display 

 Activity 6: Display text, logos, and images on the OLED screen, OLED ති ය මත අක්ෂ , ස ල සාංරක්ත සහ රූප 

ප්රදර්ශනනය ිරීම 

 How to change font types and sizes on the OLED screen අකුරු වර්ග සහ ප්රමොණය රවනසහ ක න අරරු 

 What is this library? 
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Chapter 19 – Pulse Width Modulation (PWM) 

 How to use ESP32Servo library (ESP32Servo.h) 

 Activity 7: Controlling the light (analog signal) in a bulb  ේ යක ආරලෝකය පොලනය ිරීම 

 Control DC motors using PWM භොවිතරයන් ඩීන  රමෝ්  පොලනය ක න අරරු 

 Activity 8: ON/ OFF the DC motor රමෝ් ය ක්රියොක  වීම 

 Activity 9: Controlling speed of the DC motor රමෝ් යක රේගය පොලනය ිරීම 

Chapter 20 – Generate tones from the buzzer  ස යිරන් නොද උත්පොදනය ක න අරරු 

 How to generate tones from the buzzer  ස යිරන් නොද උත්පොදනය ක න අරරු 

 Learn various buzzers (Piezo, Magnetic, SMD) 



 

 Tone Function නොද ක්රියොකොපථත්වය් උපකොී වනු ල න රක්ත 

 Activity 10: Learning to generate a tone using the onboard buzzer on the Magicbit මැජික්ිට් භොවිතරයන් 

සහව යක් උත්පොදනය ිරීම 
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Chapter 21 –Magicbit RGB LED Module 

 Projects with sensors and modules in your robot kit 

 How to operate NeoPixel LED 

 Activity 11: Change colors of RGB LED as required,  අවශනය පපථි RGB LED වල වර්ණයන් රවනසහ ක න්න 

Chapter 22 – Ultrasonic sensor module 

 How to operate ultrasonic sensor module 

 Activity 12: Getting outputs of distances by the HC-SR04 ultrasonic sensor, අතිධ්වනික ක සාංරේදකය මඟින් දු  

ප්රතිදොනයක් රලස ල ො ගැනීම 

Chapter 23 – IR Receiver LED module 

 How to operate IR receiver LED module 

 IR signal modulation (IR සාංා ො මූර්ඡනය) 

 Activity 13: Display code of the remote controller භොවිතරයන් එහි රක්තය දර්ශනනය ක  ගැනීම 

 Activity 14: IR remote with Magicbit/ Arduino to turn on a LED and turn off the same LED when I push on 

the remote and display it on the monitor 

 Activity 14: IR remote with Magicbit/ Arduino to turn on and off the LEDs with 2 second delay when I push 

on the remote.  

 Activity 15: Detect distance from a proximity (IR) sensor සමීප සාංරේදකය භොවිතො ක න්රන් රකරසහද 

Chapter 24 – LDR sensor module 

 How to operate LDR sensor 

 Activity 16: Prints the value of the LDR reading 

 Activity 17: On and OFF the LED according to the reading of the LDR sensor 
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Chapter 25 – IR Proximity Sensor module 

 How to operate IR Proximity Sensor 

 Activity 18: Detect distance from a proximity (IR) sensor 

Chapter 26 – Servo Motor 

 How to operate servo motor 

 Activity 19: Servo motor works on the PWM 

 Activity 20: Simple Radar System 

Chapter 27 – Assembly instructions for a motor robot car kit 

 Assembly instructions for a two-wheeler robot car kit 

 L9110 motor driver 

 How to rotate two motors රමෝ්  රදකක් ක කවන්රන් රකරසහද? 

 Activity 21: Use an inbuilt motor driver to control motors 
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Chapter 28 – Bluetooth Control Robot Car බ්ලූටූත් පොලන   ය 

 Bluetooth Control Car බ්ලූටූත් පොලන   ය 

 Activity 22: Bluetooth Control Car Using Magicbit බ්ලුටූත් ර ොර ෝ   ය 

Chapter 29 – Wi-Fi Control Robot Car වයි-ෆයි ර ොර ෝ පොලන   ය 

 Wireless media රැහැන්  හිත මොධාය 

 About Wi-Fi 

 How to Create a Wi-Fi username and password 

 Activity 23: Home-Automation with Android and Magicbit (ESP32) 

 Activity 24: Wi-Fi with a Magicbit (ESP32) that Control an LED from Webpage 

 Enter the Auth Token in the code 

 Installing Blynk Library 

 Magicbit Activity 25: Wi-Fi with a Magicbit control a single LED output through the Blynk mobile 
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Chapter 30 – Line Following Robot Car රර් ොවක් මත ගමන් ක නු ල න ර ොර ෝ   ය 

 Direction of the Motors රමෝ්ර් ක්රියො ක න ිශනොව 

 Activity 26: Line Following Robot 

Chapter 31 – Ultrasonic Robot Car අතිධ්වනික ක ර ොර ෝ   ය 

 Arduino Obstacle Avoiding Robot Car using Ultrasonic Sensor and Servo Motor 

 Activity 27: Ultrasonic Robot + Extra Activity: IR remote-controlled Robot 

 Magicbit development and manufacturing 

 

Note: Course duration is 4 months with the 2 online exams. 
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